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Neues COQOS mit Mikrokern
aus Luftfahrttechnologie

OpenSynergy hat auf der CES 2011 in Las Vegas die
Betriebssystems
COQO0S (release 10.12) vorgestellt, Wichtige Neuheit ist

neuste Version des automotiven

der Mikrokern PikeOS von Sysgo. Er wurde
for Safety- und Security-Applikationen ent-
wickelt und ist nach dem strengen Standard
der Luftfahritechnologie DO-178B  zertifi-
ziart. Dadurch kann COQOS jetzt in Steuer-
gerdten eingesetzt werden, die sehr hohe
Anforderungen an  Zuverldssigkeit und
Angrifissicherheit stellen. Wenn Automobil-
hersteller und Zulieferer COQOS verwen-
den, werden ihre Funktionen dank dieser
Zertifizierung des integrierten Mikrokerns
die automotiven Sicherheitsanforderungen
leicht einhalten kénnen. COQOS 1012 ist
das erste konkrete Ergebnis der im im Sep-
tember 2010 vereinbarten Kooperation zwi-
schen der OpenSynergy und der Firma
Sysgo. Das Betrigbssystem unterstitzt
neben wverschiedenen Linux-Distributionan

Stefaan Sonck Thiebaut,
OpenSynergys General
Manager, ist stolz auf die
Ergebnisse der Koopera-
tion mit Sysgo.

auch Android 2.1 als Basis fir Infotainment- Applikatio-
nen im Auto, Flir die automotiven Funktionen bietet es
gine Laufzeitumgebung und Tooling, die Autosar 3.1 ent-

sprechen. Hardwareseitig unterstitzt es
zusdtziich die Prozessoren i.mx51 und
i.mx53 der Firma Freescale. Diese Applika-
tions-Prozessoren basieren auf ginem ARM
Cortex A8 Core. Insbesondere der i.mx53
mit integriertem CAN-Controller eignet sich
fir eine COQOS-basierte Einzel-Chip-
Lésung. Somit kann ein Autosar CAN-Stack
zusammean mit einem Android-Infotain-
ment-System auf einer Hardware ausge-
fihrt werden, wenn COQOS verwendet
wird. Obwaohl der CAN-Stack und das Info-
tainment-System auf einem Prozessor lau-
fen, sind sie sicher voneinander getrennt,
Beim Booten stehen die AUTOSAR-Funk-
tionen schnell zur Verfigung und laufen
zuverldssig und unabhangig von Android.

Paal an Optionen individuell zu konfi-
gurieren bzw. bei Bedarf auch nach-
traglich zu erweitern. In der Basis-
ausstattung stehen dem Anwender
zwel  CAN-Kommunikationsinterfa-
ces zur Verfigung. Optional kann die
Karte durch Aufstecken entspre-
chender Piggy-Back-Module um bis
zu vier weitera Ports [CAN, LIN/K-
Line, FlexRay) erganzt werden. Dar-
aus resultieren viele Konfigurations-
und damit Applikationsmaoglichkei-
ten, beispielsweise flr den Test von
Routingfunktionen an Gateway-Steu-
ergeraten oder den Paralleltest meh-
rerar Steuergerate in Aun-In- oder

Screening-Testsystemen.  Die
Karte ist damit in der Lage, bei
der Konfiguration komple-
xer Prifsysterne fir den

Gopel electronic bietet mit der Baugruppe PXI 6153
einen modularen Kemmunikationscontreller auf Basis
der Seria 61 fur CAN an. Die skalierbare Architektur
ermoglicht es dem Benutzer, den Controller aus einem
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PXI-Losung zur CA N-Buskommunikation

Steuergerdtetest gleich mehrere konventionalle Inter-
facebaugruppen zu ersetzen. Damit werden nicht nur
die Anschaffungskosten fir eine Testerkonfiguration
gesenkt, es bleiben auch freie Steckplatze im PXI-
Rack erhalten. Das

breite fiir andere Applikationen gewonnen,

Erstellen von Anwender-
programmen  wird
durch Bibliotheks-
funktionen der On-
Board-Software  er-
leichtert. Wichtiges
Mowvum ist die Mog-
lichkeit, zeitkritische
und rechenintensive
Prozesse der
Anwendersoftware
auf den On-Board
Prozessor  auszula-
gern und unter QNX
abzuarbeiten. So wird
der Host-PC entlastet und Band-
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